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A AUTONATIZACAO INDUSTRIAL E VITAL
PARA MELHORAR A CONPETITIVIDADE
DAS ENPRESAS E A GUALIDADE DAS
CONDICOES DE TRABALHO.
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01, deixe-me
apresentar-lhe o projeto
i COMMANDIA

i COMMANDIA
significa
Manipulacéo
Movel Robotica
Colaborativa de
Objetos
Deformaveis
em Aplicacoes
Industriais
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NO ENTANTO, A MANIPULA

O ROBOTICA

DE PRODUTOS DEFORNAVEIS AINDA € UM

DESAFIO TECNOLOBICO FPARA A INDUSTRIA.

Universidad
==X\ de Alicante

Hoje, muitas tarefas

dificeis e arriscadas

precisam ser tratadas
manualmente

Este projeto propée o desenvolvimento de um
conjunto de novas técnicas e tecnologias em
percepcéo robotica, controle e planejamento para
manipulacdo dinamica de objetos deformaveis com
um grupo de manipuladores maoveis colaborativos.

A GENERALIPADPE, APAPTABILIDAPE &
MODULARIDADE DA ARRUITETLRA DO SISTENA
DESENVOLVIDO IMPULGIONARAD A APOCAO DESTA
TECNOLOGIA CAPACITAPORA CHAVE PARA OUTROS
SGETORES COM TAREFAS MANUAISG MANUAIS CONO
BRINQUEDPOS, PNEUS, COMIDA, ETC.

A difusdo dos resultados sera
promovida no espago do SUDCE,
onde muitas indastrias estratégicas
lidam com produtos deformaveis.

Vocé pode encontrar mais
informagées em nossa web:
http://commandia.unizar.es

Te vejo em
breve!

GCONZALO - ABRIL 2015




