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LA AUTOMATIZACION INDUSTRIAL ES
VITAL PARA MEJORAR LA
COMPETITIVIDAD DE LAS ENMPRESAS Y
LA CALIPAD DE LAS CONPICIONES DE
TRABAJO.
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N m nuevas técnicas y tecnologias en percepcion roboética,

o i control y planificacion para manejar dinamicamente
SIOMo objetos deformables con un equipo de manipuladores
CLERMONT Y s moéoviles colaborativos.
/ )

UNIVERSIDADE DE COIMBRA

Universidad
I INESCOP =\ de Alicante

REDIT LA GENERALIPAD, APAPTABILIPAD Y MOPULARIPAD
DEg LA ARGUITECTURA PEL SISTEMNA )
DESGARROLLAPO IMPULSARAN LA APOPCION DE
ESTA TECNOLOGIA CLAVE PARA OTROS SECTORES
CON TAREAS MANUALES COMNO EL DE LOS
JUGUETES, NEUNVATICOS, ALINENTOS, ETC.

La difusion de los resultados
se promovera en el espacio
SUDQE donde muchas industrias
estratégicas manejan productos
deformables.

Puede encontrar mas
informacion en nuestra web:
http://commandia.unizar.es
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