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Objetivo

Mejorarla competitividad ylas condiciones de trabajo de las industrias donde los objetos deformables deben ser manipulados directamente porlos
operadores humanos para controlar su forma durante la produccion.

Resultado esperados

Este proyecto propone desarrollar y promocionar un conjunto de nuevas técnicas y tecnologias en percepcion, control y planificacion robotica para
manejar dinamicamente objetos deformables con un grupo de manipuladores moéviles colaborativos. Estas nuevas funcionalidades roboticas se
aplicaran en varias tareas industriales identificadas como prioritarias por los socios industriales en los sectores de la carne y el calzado.
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Proyecto cofinanciado por el Programa Interreg Sudoe a través del Fondo Europeo de Desarrollo Regional (FEDER)
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